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Schulerkurse und Lehrerfortbildungen

Zielgruppe:

® Kinder und Jugendliche (ca. 12-17 Jahre)
® | ehrer (als Multiplikatoren)

LEGO Sensorik / Aktorik
Laserpointer bauen
Hologramm herstellen
LEGO + Inertialsensorik




LEGO-Sensorik

Zielsetzung: Lernen! mit SpalR ! und mit Erfolg 3

Programmieren / Logik / Sensorik / Aktorik / Regelungstechnik

68 Schilerkurse (53% Madchen)

e an der FHM oder extern
® 7 Lehrerfortbildungen

e Praktikanten an der FHM
e Facharbeit

e TUM-Wettbewerb

e Grof3veranstaltung

e Kooperation mit TUMLab

Erfahrungen: . -ﬂ




Sensoren fur LEGO

g-Sensor (Eigenbau)
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Programm-
start

Programmierbeispiel 1

Aufgabe:
Auto fahrt zur Tischkante und halt an

Motor A Motor C  Warten auf Motor A Programm-
l4uft los lduft los  ,,DUNKLER* und C ende
an Eingang 1 anhalten




Programmierbeispiel 2

Aufgabe:
Auto fahrt (autark!)
entlang der Linie

Sensor 1 Optisch rechts Motar Links:
Motor rechis: A

Fehit auf der Linie




Programmierbeispiel 2




Programmierbeispiel 3 = freier Fall

Aufgabe:
freier Fall: Messung von a(t)

a(t) accelerometer (m/s/s) logit (m/s/s) accelerometer (m/s/s) logit (m/s/s)
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Programmierbeispiel 4 = T-Sensor

Aufgabe:
Messung von Temperaturen
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Time (sec)




Programmierbeispiel 5 = schiefe Ebene

Aufgabe:
Messung an einer schiefen Ebene

rotation (1/16) rotation (1/16,
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Programmierbeispiel 6 = Pendel

Aufgabe:
Fadenpendel: Messung
von a(t) und a(t)




Programmierbeispiel 6 = Pendel
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a, (t)= % gp* (1-cos(2wt))+ g cos(pcos(wt))

a, (t)=-g ¢-cos(wt)




Programmierbeispiel 7 = 4 RCX

>

Lra—a EF#‘ =1r§
R

1)

4 Lichtsensoren

4 Tastsensoren

"'E}E@:U'&agéﬂﬁ“ﬂfﬂﬂ‘1.:‘5%11.5;‘[]—0—I l
L2 {1 m ] : ;‘ &x e L}




Kontakt:

h.herberg@fhm.edu evtl.: h.herberg@hochschule-muenchen.de

eigenste@fhm.edu




